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Technische Daten

Messdistanz

Technica! data

Measuring range

Données techniques
Plage de mesure

50 ... 550 mm

Min. Teach-in Bereich

min, Teach-in range

Plage de mesure min. par Teach-in

10 mm

Aufldsung (matt weisse Keramik)

Resolution (matt white ceramic)

Résolution (céramique blanche mate)

8,01 ... 115 mm

Linearititsabweichung (matt weisse Keramik)

Linearity error {matt white ceramic)

Déviation de linéarité (céramigue blanche)

+0,08 ... £3.5 mm

China $lngapore Lichtgqueile Light source Source de lumiére pulsed red laser dicde

Baumer (China} Co., Lid. Baumer {Singapore) Pte. Ltd. " . |y o d

CN-201612 Shanghai - $G-339412 Singapore Ansprechzeit Response time Temnps d'activation 2..52ms

Phone +B6 (0)21 6768 7095 Phone +B5 6396 4131 Analogausgang Analog output Sortie analogique 0..10VvDC

Denmark Swaoden Stérimpulsunterdrickung Disturbing puls suppression Réduction d'impulsion parasite <30 ms

Baumer A/S Baumer A/S Alarm Alarm Alarme red LED

DK-8210 Aarhus V SE-56133 Huskvarna . . .. .

Phona +45 (€)8931 7611 Phone +46 (0)36 13 84 30 Betriebsanzeige Power indicator Affichage de fonctionnement green LED

Objektreflektivitit Object reflectivity Reéfléctivité objet >4 %

France Switzerland - . P A N N

Baumer SAS Saumer Elecric AG Verschmutrungsanzeige Sciled lens indicator Contrdle d em':rassement fiashing red LED

FR-74250 Fillinges CH-8501 Frauenfeid Betriebsspannungsbereich Vs (UL-Class 2) Voltage supply range Vs (Ui-Class 2) Plage de tension Vs (UL-Class 2) 12...28VDC

Phone «33 (0)450 392 465 Phone +41 {0)52 728 1313 max. Stromverbrauch max. supply current Consommation max. < 80 mA

Germany United Kingdom Kurzschlusstest Short circuit protection Protégé contre courts-cirguits ja f yes / oui

Baumer GmbH Baumer Lud. Verpolungs vers ity protection Protége contre inversion de polarité ja/yes/oui*

DE-§1168 Friedberg GB-Watchfield, Swingon, SNG 8TZ rp_ g fost " Reve _e polarity pro g P dep 8y o

Phone +49 (06021 60 07 ¢ Phona +44 (0)1793 783 838 Arbeitstemperaturbereich QOperating temperature range Température en service 0..+50°C
e Schutzklasse Protection class Classe de protection iP 67

India USA

Baumer ingia Private Limited ~ Baumer Lid.

IN-411038 Pune US-Southington, CT 06489

Phone +91 20 2528 6833/34

Phone +1 (1)860 621-2121

www.baumer,com/worldwide
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* nur Betriebsspannung / voltage supply only / plage de tension
Technische Anderungen vorbehatten  Technical specifications subject 1o change Sous réserve de modifications techniques




A”g. Sicherheitsbestimmungen General Safety instructions Instructions générales de sécurité

A VORSICHT

Laserstrahl nie auf ein Auge richten, Do not point the laser beam towards  Ne dirigez jamais le faisceau vers un ceil, IEC 608251, T4, 2, 2007

Es empfiehlt sich, den Strahl nicht ins Leere someone’s eye, It is recommended to 1l est conseillé de ne pas laisser le faisceau CLASS 2 LASER PRODICT
laufen zu lassen, sondern mit einem matten  stop the beam by a mat object or mat  se propager librement mais de 'arréter au

Blech oder Gegenstand zu stoppen. metal sheet. moyen d'un objet de surface mate. O i 0 o o N 0. e o

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM

Wovelength: 620...500mm

+Aus Lasersicherheitsgriinden muss die Spannungsversorgung dieses Sensors abgeschaitet werden, wenn die ganze Anlage oder Maschine
abgeschaltet wird,

-Laser reguiations require the power of the senser to be switched off when turning offthe whole system this sensor is part of

-Pour des raisons de sécurité, Falimentation de ce détecteur laser doit étre coupée en cas d'arrét total du systéme incorporan t ce détecteur,

Montage Meounting Montage

Hinweis zur Elektromagnetischen Vertraglichkeit: Note to electromagnetic compatibility: Note & la compatibilité électromagn étique:

Sensor geerdet montieren und geschirmtes Connect the sensor housing to earth potential. Connecter le boitier du détecteur au potentiel de terre,
Anschlusskabel verwenden. Use shielded connecting cables. Utiliser des cables de raccordement blindés.

Stufen Runde, glinzende Oberflichen Gldnzende Oberflichen
Steps Round glossy surfaces Glossy surfaces
Gradins Surfaces ronds brillantes Surfaces brillantes

REDLED ON

I . . Einwirkung Fremdliche
Unterschiedlich reflektierende Oberflichen Effect of ambient light / \

Different reflection of surfaces Infl lumié bi
Surfaces differemment réfléchissantes ntluence lumiere ambiante
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Dio vollstlindige Bedienungsanleltung finden Sie auf H VAW, LCom The plote manual Is ilable on our b geo. wwww by com
Teachmodus Teach-in
Jedar Sensor wird mit dem im Datonblatt angogebonan Messborelch ausgehefart, Das Toachen Evory sensor is doliverod with the factory setup (mmax. measuring range). Tha teach-in faatura
dlent dazu, don Messberoich auf kisinere Gronzen olnzustelian und so die Auflésung und Linearitat was dosigned to choose a smaller range within the nominal meaguring range for eptimizing the
2u aplirnioren, Deor Strome-, resp. dor Spannungsausgang orhalt dadureh oine noue Konnlinio. Es resolutlon and lincarity. Cutput curent, voltago and alarm output adapt to the now rango. Two
wordan immor 2 Abstanda geteacht, positions must bo taught.
= Dor erste Abstand entspricht 0 V baow, 4 mA, dor zwoito Abstand entspricht 10V bzw, 20 mA, =+ The first teach-in pogition aligns with &V (ar 4 mA), the second pasition aligns with 10V {or 20 mA}
- Dlo geteachton Punkte bestimman den Anfang und das Endo des neuen Massbereiches (llagen » These taach-in positlons are always just at tha border of the new range {inside the reasuring range)}
somit Innarhalb dos Messberoichos). = Tho sansor may ba taught more than 10,000 timos In itz lfetimo
+ Dar Sonsor kann mindestens 10°000 mal getoacht werden. = The sansor can always be reset to the factery suttings
« Dar Fabrikzustand kann Joderzait wiador hergostellt werden. = Tho sensor may be taught with the twach button or via the oxtermal teach input
+ Der Sensor kann Ober dlo gingebaute Taste odar Gbor die Leitung goteach! werden. « During the teach-in process, tho rod LEC providas a feedback
» Boim Teachon wird dic roto LED 10r das Teach-Foadback bonutzt. » Tho red LED on tha back slde of the sensor indicates “run® mede if an object is within the measuring
=~ Dlo roto LED auf der Ricksoite des Sensors zolgt Im Normalbetriob an, ob rango.

oln Objakt Im Messberolch ist odor nicht,

Lo manuel complet ost disponlblo sur notre page d'accuell. www.baumer.com

Teach-in

Chagua détecteur st livrd accompagné d'une fiche technique ol 12 plage de mesura est indlguée.
L'eptration d'approntissage sort & régler los imites do la plago de mesura sur des valours Infériouros
aux valeurs définios afin d'optimiser la résolution at la lingarité. La sortie an courant, respoctivemont
la sortia @n tension, so voit attribuer une rovelle courbe caractéristique. 2 distances sont toujours
APPISOS,

= La premidre distance corraspond 4 OV rosp, 4 mA, la secondo distanee 2 10V rosp. 20 mAd

= Los seuils ainsi appris déterminont lo dobut et la fin do la nowvelie plage de mesure (at se trouvont
4 lNntériour da fa plage de mosura).

= L'apprantissago du dotectour pout 5o falro, au molns, 107000 fois.

= L'gtat d'usine peut &tro rétzbli on tout temps.

+ L'approntissage du dbtecteur pout se falte au moyon de la touche intdgroe su détoctour ou de la
connexion externe Teach.

« Lors de Foporation d'apprantissage, fa LED rouge ot la sortie d'alarme sont utilisés pour les
Informations on rotour de Napprentissage (Teach-Feadback).

+ Lo LED rouge situte a Farridre du détecteur indiguo, en service normai, i un
objot cu non est prdsont a linteriour de la plage de mesurs.
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Messbereich toachen mit der Teach-Tasto

tanerhalb ven 5 Minuten nach dem Einschalton dos Sensors lisst sich der Sensor
mit Hite der Taste teachon, Nach dem Teachon beginnon die 5 Minuten von nouam.
Mach 5 Minuten reagiort dor Sensor nicht mehr auf die Taste.

1, Taste dritcken; die rote LED goht an, wenn dor Sansor noch teachbar ist.

2. Taste 5 Sokunden driicken, bls die rote LED zu blinken boginnt

3. Tasto loskssen.

4. Jotzt das Mossobjokt auf die Gronzo dos Mossbeoreichs setzen, bot
walchor dor Sonsar 0V bzw. € mA ausgeben soll.

5. Taste kurz dricken; als Quittung louchtet die rote LED 1or 3 Sokunden,
Danach blinkt sio gleichmassig weiter,

6. Jotzt dos Messobjokt auf die Grenze dos Messboroichs sotzen, boi
wolchor der Sensor 10V bzw. 20 mA ausgebon sall.

7. Tasto kurz driicken; als Quittung louchtet die rote LED f0r 3 Sokunden.
Danach goit sio aus und blinkt noch elamal kurz auf. Der Sensor ist jetzt
wiogdor botricbsboroit.

Falls oing dor boidon nouon Grenzon ausserhalb des max. Messborolchs war, oder dlo
beiden Gronzen zu dicht beleinander waron, dann wird anstaile der 2.Qultteng Gr 5§
Sokundeon ein Blinkon ausgegeben. Der Messboroich ist richt ¢ ht, B muss noy
goteacht wordon, wobet dor minlmale Teachboraich und dor Mossboreich zu
barlcksichtigon sind.

Fabrikzustand herstellen mit der Teach-Taste

Innerhalb von 5 Mlnuten nach dem Einschalton dos Sensors lasst sich dor Sonsor mit Hitfe
dor gelbon Taste in don Fabrikzustang bringen, Nach jedem Tpachen beginnen die 5 Minuten
von neuom. Nach § Minuton reaglert dor Sensor nicht mehr auf dio Taste.

1. Tasto drilcken; rote LED geht an, wenn dor Sonsor noch teachbar ist.

2. Taste 5 Sokunden driicken, bis die rote LED zu blinken boginnt. Taste NICHT joslassen.
Woitere 10 Sokunden gedrickt halten, bls dic roto LED dauemd leuc itet. Damit
ist der Fabrikzustand (Standardmessboreich) wieder hergostelit. Dio cuvor getoachte
Kennlinle wurde mit den Fabrikdaten Oborschrioben.

3. Tasto loslossen

Teaching a new measuring range:

Within 5 minutes aftor power-up, the button may bo uzod to teach a now rango,
Alfter finishing a toach procedure, the 5 minutas starts again. Aftar tha 5 minutes,
the sonsor does not respond te pressing the button. Seven stops 1o teaching 2
oW mERsUring range:

1. Press {and hold} the button. The red LED will tum on, if the sensor can be taught.
2, Held down the button for 5 more se¢, The LED will start to blink.
3. Reloase the button,
4. Plate a target at the first now position of the measurng range. This is the position
that will lator produce 0V (or 4 mA),
Ericfly prass the button again. The LED will step blinking and wlk stay on for
about 3 se¢ to indicate that the first position has been stored, Then the LER will
blink again.
. Now place the targot at the second positlon {the other end of tho new range),
which will produce 10 V (or 20 ma).
. Briefly pross the button agein. The LED will stop blinking and will stay on for about
3 soc to Indicate that the second pasitien has boon stored. The LED will then
tumn off and blink once more, Now the sensor is roady 10 measura,

o

o

~4

The new, smallor operating range is now sot. The red LED now indicatos whether

an object is within the new range (LEC OFF) or not (LED ON). If one of tho now
berders of the rango was outside the standard range or the twa positlons waro

10 closo 16 each other, than the now settings are not valid, Tho sanser will respond
with an axtonded blinking at the ond of the teach procedure. The previaus sottings are
st valid 2nd the new sattings are lost.

How to reset the factory settings using the teach button

Within 5 minutes after power up, the button may bo used to rosot the sonsor back ta
the factory sottings, Aftor finishing a teach procedure, the § minutes starts agala.
Aftar tho 5 minutes, the sensor dees not respond 10 tho button.

1. Puch the button, The red LED will turm on, if the sensar ¢an bo taught,

2. Hoid down the button furthor 5 soc. The LED will start to blink, DO NOT RELEASE
tho button now. Wail ancther 10 soc until the LED it ON without blinking. Factory
sattings have beon rostared 10 the senser.

3. Reteaso the button,

Approntissage do 1a plage de mesure aves 1a touche Toach

Pendant une période de S minutes aprés f'enclenchement gu détecteur, "'apprentissage pout 5o
Taire o moyen do ta touche [aune. Apréa 'oporation d'apprentisaage, uno nouvelle pdriode do
5 minutes rocommence. Lorsgue cos S minutos sont écoudées, le dotecteur ne roagit plus aux
prosslons de [a touche.

1. Prosser surla touche; la LED rouge s'alluma lorsgue Papprentiasage du détecteur est
ancora possible.

2. Progsor sur 1a toucho pendant 5 socondes |usqu'a ca que la LED rouge commence a clignotor

. Rel&cher la toucho.

. Placer malntonant I'objat de masure 4 la limite do la plage de mosure pour faquollo le

détoctour doit afficher une valour de OV rospectivement 4 mA.

Prosser bridverment sur la touche; la LED rouge s'allume pondant 3 secondes comme

confimmation. Ensuito, elle so remot 4 clignotor de fagon ragulidro.

. Maintenant, placer 'ebjet do mesure 4 1a limite de 12 plage de mesure pour faquelie o
dirtoctour doit afficher une valeur de 10V rospectivoment 20 mA.

. Prosser bridvemont sur la toucha; la LED rouge s'allume pendant 3 secondes comme conflrmation.
Ensuits, sllo s'ttelnt pour clignotor oneoro uné fois bridvoment. Lo ditectour est matntenant
nouveau opérationnal.

[T R 1]

=

La plage do mesure ost maintenant roglbe sur los houvelios valewrs limites of 1o LED rouge alnsi que
la sortio d'alarmo s'0toignont dés quun objet se reuve & imériour do la nouvelle plage de mosure,
Dans la cas o0 'ung des doux nouvoles limites se trouvait 4 lextéraur de la plage de mosure
maximum ou encore, st los doux kmites pvaiant été cholsios trop prés I'une da Tautre, 12 LED

rouge so met 3 clignoter pendant & secondes 4 la place da |a soconde confirmation. La plage de
MOSUIe 1A pas até apprise, 1 faut dlors procider 4 un nouvel apprentissage tout on rospectant la
plage d'apprantissege minimale ot 1a plago do mesura.

Réinstaurer I'état départ d'usine avec ia touche Toack

Pondant 5 minutos aprds Menclenchement du détectaur, colul-ci se 12is56 configuror commae au
départ do 'usine au moyen do la touche Jaune, Apréds chaque procossus d'approntissage, une
nouvelie poriode do 5 minutes recommence, Lorsque cos S minutes sont 0couldos, o ddtoctour
no réagit plus aux pressions de la teuche.

1. Pressor sur 1 teuche; 16 LED rouge s'allume lorsqu'un apprentissage du détectour ost oncore
posalble,

2. Pressor sur la touche pondant 5 secondos jusqu'a co que la LED rouge commence 4 cligneter,
Mo pas reldcher a2 touche. Maintenir la touche enfoncdo pondant oncare 10 secondes Jusqu'a
oo que la LED roste constamment alluméo, Ala fin de cotte procédure, 'otat du détoctour au
depart de l'usine a étd rétabll (plage de mesure standard). La courbe caractéristique precédemment
apprise & &l romplacde par los valous d'usine.

3. Refacher la touche.
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