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Come si passa dalla misura in MTD alla ricostruzione dei vertici?

Ricostruzione hit MTD Associazione tracce < hit MTD
| Segnale prOdO’[’[O dal depOSi’[O di eﬂergia della particella | a traccia di ciascuna partice”a carica
Dermette di misurarne il tempo di arrivo: viene 288ociata ad un hit di MTD -
LYSO:Ce 3x3x57 mm® - HPK S12572-015 3x3 mm? ‘ \aZ_l_One

(compatibilita spaziale e temporale)

taverage: 0 =30.5 £ 0.5 ps \*

g2 : 0 =282 +0.4ps
:0=4111+0.6 ps
:0=41.5 £ 0.7 ps
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0
&
fbg/

left

—e— Single u <PU>=0
—eo— Single u <PU>=200
—e— Single = <PU>=0

_

2 oGS0, QSN & ¢
?ﬁ#ﬁ*
¢

Efficiency
o

=

time resolution (ps)

¢

#

Per |la ricostruzione del vertice, va
ricostruito il tempo della traccia alla
linea di fascio: |a traccia viene quindi
propagata all'indietro calcolandone

| (Time of Flight, TOF) sotto una certa ipotesi di massa,
usando la misura del momento fornita dal tracciatore.
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Clusterizzazione 4D tracce

Data la collezione di tracce con i loro tempi e posizioni alla G(ttrack) ~ G(tMTD) ® GTOF
linea di fascio, questi vanno raggruppati (clusterizzati) a
formare i vertici. 4 A\ Nota bene: le incertezze sulle tracce hanno effetto sul vertice A

. ' M ase-2 Simulation
Alla ricostruzione del CMS rase-2 simue

vertice e iterativamente
connessa l'identificazione
delle particelle (Particle

o(ttrack) impatta, oltre che l'efficienza di associazione hit MTD < traccia e
'efficienza di identificazione della particella (PID), anche l'incertezza finale

sul tempo del vertice o(t . ). € necessario tenere sotto controllo ogni
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