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ATLAS-ITK DCS a Lecce daq des

In ATLAS abbiamo 3 blocchi indipendenti:

Local Control .
1. Diagnostica: info da FE e IpGBT arrivano L DAQ system J B Station Power Supplies J
attraverso link I ‘ |
2. Controllo e Feedback Optical DCS Interlock
3. Sicurezza: Hardware Interlock system interface interface System

off detector

Vogliamo replicare il piu possibile il DCS (Detector
Control System) di ATLAS-ITK a Lecce. Diagnostics

Gran parte del resto lo abbiamo o lo
stiamo costruendo.

In contatto con il working group del DCS Demonstrator half-ring
di SR1



DCS — GUI basata su WinCC OA

WinCC OA

* pacchetto commerciale di SCADA ( Supervisory Control And Data Acquisition - Siemens)
e GUI

* Azioni automatiche

e allarme

* Archiviazione dati e istogrammazione

* Integrazione di dati dall’hardware usando il protocollo OPC UA

e Scalabile

* Linux e Windows (noi abbiamo lavotato con windows) — Licenze Cern

* Qualsisi tipo di strumentazione puo essere interfacciata usando OPC server
* Software usato per creare un sever OPC QUASAR supportato dal CERN

= Siinstallano librerie e si usa un file di configurazione xml

= Sj utilizza uno strumento di QUASAR (CACOPHONY) per esportare le variabili da OPC server a WinCC OA
o L'utente utilizza pannelli WinCC per configurare determinati setting (creazione DPT/DP, archiviazione e database,..)

o Pannelli standard per monitoraggio e controllo
=

[Instr. group 2] <—> — WinCC OA
Control + Ul

o



DCS per test HR @ Lecce

Come potrebbe apparire in una fase avanzata dello sviluppo:
Demostrator Calibration Panel (scan and test) at SR1

Demonstrator Overview Panel

Inner detector (SLAC)

File Plot
Scan ‘Emf g Halfstave A | Config Halfstave C | Config Halfstave A (2) | Config Halfstave C (2) | Config Halfstave A (3) | Config Halfstave C (3) | Config Halfstave A (4) | Config Halfstave C (4) | P1

Global Module Configuration

Update| Save] SaveAsI Load]wm Name: Comnmissioning_ThresholdsTuned Key: 5475

Config Root Dir:

Abs Path Brouse

RI1A S1_( 4 o L7 o ] 2
== B % @ Data Dir: /storage/hone/itkdaq/run_full_demonstrator_17degC_2020/caliblata
. B L &
Environment v =g
Scan Config

[T loop 13 MN: Lo: Hi:
T Loop 2; MN: Loz Hi:
Tuning Parameters: Target threshold: 0 ;—_- Target d\arse:‘ 0 ;‘ ToT target value:"-l)—::;{

| DIGITAL_TEST ij
Injection: Repetitions:
Mask: MNumber of Steps:

[T Loop 0: MN: Loz Hi: Fome

" RCE

[T RCE

Print Scan

Print HSIO Firmware VYersion

Power o T
Cooling Interlock
Supplies
Cou\ent:[

Prim List

Al momento due target: |_

Start Run J ¥ finalyze/Save Histos [~ Export Data [~ Debugging Run

1) Test chip RD53a i - -

2) Storage box



Target 1 - Controllo di due Agilent PS presenti in
laboratorio tramite GPIB e OPCserver

2020-10-20 18:52.34.852163 [GpibController.cpp:109, INF] read: HEWLETT-PACKARD,E3631A,0,2.1-5.0-1.0

2020-10-20 18:52.34.852260 [GpibController.cpp:44, INF] Sending command : *IDN?

device name: HEWLETT-PACKARD,E3631A,0,2.1-5.0-1.0

2020-10-20 18:52.34.852336 [GpibController.cpp:48, INF] Device HEWLETT-PACKARD,E3631A,0,2.1-5.0-1.0 initialized.

2020-10-20 18:52.51.641211 [GpibController.cpp:109, INF] read:

2020-10-20 18:52.51.641290 [GpibController.cpp:44, INF] Sending command : *IDN?

device name:

2020-10-20 18:52.51.641331 [GpibController.cpp:51, INF] Error: device initialization not valid.
2020-10-20 18:52.51.644410 [CalculatedVariablesEngine.cpp:262, INF, CalcVars] #ParserVariables: 62 #CalculatedVariables: © #Synchronizers: @
2020-10-20 18:52.51.644487 [CalculatedVariablesEngine.cpp:297, INF, CalcVars] Optimized(suppresed) 62 ParserVariables not used in any formula
2020-10-20 18:52.51.644520 [CalculatedVariablesEngine.cpp:262, INF, CalcVars] #ParserVariables: @ #CalculatedVariables: @ #Synchronizers: ©
2020-10-20 18:52.51.644550 [QuasarServer.cpp:87, INF] Initializing Quasar server.

[2020-10-20 18:52:51.648 (UTC+0200)] info/network TCP network layer listening on opc.tcp://felix-server.le.infn.it:4841/
2020-10-20 18:52.51.648855 [uaserver.cpp:67, INF] UA_Server_run_startup returned: Good (@x®), continuing.
2020-10-20 18:52.51.649792 [BaseQuasarServer.cpp:334, INFI1 skskskskokokskskokokokokokokokokokokokokskokokokokokokkokokokskokokokskokokokokokokokokokkkokk
2020-10-20 18:52.51.649850 [BaseQuasarServer.cpp:335, INF] Press CTRL-C to shutdown server

2020-10-20 18:52.51.649916 [BaseQuasarServer.cpp:336, INF] sskokskokkokkokkotkkkkkakskskskskoksokokkokkokokokokokskokskokokokokokkkokokokokokokok
2020-10-20 18:52.51.750215 [BaseQuasarServer.cpp:334, INF] sekskskskskskskokokokokokskskokskskskokokokokokokokokokokokskskokokokokokokokokokokokokskskskskokokok
2020-10-20 18:52.51.750297 [BaseQuasarServer.cpp:335, INF] Loop server

2020-10-20 18:52.51.750358 [BaseQuasarServer.cpp:336, INF] skkkkkkokskoksksskskktokkokskokokokoksokokokkokskskokokokskskokkokdkokkkokokokok
2020-10-20 18:52.51.750436 [GpibController.cpp:85, INF] Channel selection command: INST:SEL PéV

2020-10-20 18:52.52.037415 [GpibController.cpp:109, INF] read: +5.00000000E+00

2020-10-20 18:52.52.037571 [GpibController.cpp:186, INF] sendChannelCommandFloatretval: CURR? 5

2020-10-20 18:52.52.037689 [GpibController.cpp:85, INF] Channel selection command: INST:SEL PéV

e Controllore USB-GPIB su PC felix

e OPC server per GPIB su PC felix (M. Resegotti INFN Ge):
e QUASAR per generare OPC server

e Due PS Agilent E3631A controllati



Target 1 - Controllo di due Agilent PS
presenti in laboratorio tramite WinCC

?_; Gedi (System1 - HR_F; #1) - TurnOnOffLV.pn!
Module Panel Edit View Layout Objects Format Windows Tools SysMgm Simple Symbols  JCC
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& GpibPoweSupply |DragDrop
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e Pannelli Wincc su Windows e Linux (M.
Resegotti INFN Ge):
e Modulo Python CACOPHONY per
importare DP (Data Points) su un
progetto Wincc

Sviluppato su Windows ma funzionante anche
su Linux.

Su felix-server il comando:

>startConsole

Fa partire il framework di WinCC.

Il comando:

>WCCOAui —p nomepannello.pnl —proj test &
Permette di lanciare direttamente il pannello

Pannello sviluppato da noi partendo da quelli di MResegotti. Permette di monitorare i ps Agilent
(se sono ON o OFF e i parametri Imon, Vmon, lo, Vo). Unica azione permessa € ON/OFF



ITK Pixel DCS wiki

* https://wiki.infn.it/strutture/le/atlas-itk/itk_pixel dcs

INFN wiki Search Q

I N FN Recent Changes Media Manager Sitemap

Istituto Hazionale di Fisica Nucleare

Trace: - Atlas ITK @ Lecce - ITK Pixel DCS @ LECCE

strutturele-atlas-itkitk_pixel_dcs
@Hnmepage
-QCommissioni Nazionali .
@area d test ITK Pixel DCS @ LECCE
@ngetll
{3 Rappresentant del Personale

£ g9 Strutture Useful Links

Bl-{3) Amministrazione Centrale i .

&-{z) Sezione di Bari Martina Ressegotti (INFN Ge)
[]-QSezionE di Bologna
[]-QSezionE di Cagliari
Hl-{p) CNAF . i e i .-
{3) Sezione di Genova Note DCS (accedere con credenziali INFN-Microsoft): glib-linux, wincc-oa, JCOP, Influx: (% link)
[—]-@Sezione di Lecce B

{Z) Atlas Ftag @ Lecce Wideo tutorial per QUASAR: (% link)

E--@Atlas ITK @ Lecce

{Z)TTK pixel QC/QA @ Lecce Susanne Kersten (Wuppertal University)

{j Data collected on Dec 20th 2019 o -

[} ITK Pixel DCS @ LECCE ICALEPCS 2019 Talk : The ITk Common Monitoring and Interlock System( & link)

1) Module Loading on half-rings @ Lecced ITK Pixel DCS 14 July 2020 Introduction Talk : Pixel DCS for the Production System( & link)

D troubleshooting

{z) PADME @ Lecce

{z) Servizio di Calcolo e Reti

4z Laboratori Nazionali di Frascati strutturefle/atias-itkfitk_pixel_dcs.txd - Last modified: 2020/10/05 09:23 by coluccia@infn.it
[]-QSEzionE di Milano Bicocca

--QSezione di Napoli

(3] Sezione di Padova

(3] Sezione di Pisa

&3] Sezione di Roma

E-{2] wiki

{) Guida utente

-] Informazioni Utente

Edit

Repository © (&4 link)

Edit

£
£

Informazioni tecniche legate al software (comandi, installazioni...)



C @ webleinfnit/atlas-itk/ * BT » 6

AS Inner Tracker at INFN Lecce Edit Page  Nginx

=

Pagine Web Lecce

Homepage ITK Lecce group Wiki pages Indico links Documents Condottain laboratorio Working groups \L

&« C @ webleinfn.it/atlas-itk/wp-admin/post.php?post=328&action=edit BT &% O

HOMEPAGE ® ° © =7 il pozzn n
Edit -

Documento Blocco
La scoperta del bosone di Higgs nel 2012 al CERN di ‘= Elenco
Ginevra da parte degli esperimenti ATLAS e CMS ha Crea un elenco puntato o
agsgiunto l'ultimo tassello necessario alla conferma numerato.
S ——— — BOX PER TEST MODULI

Avanzate

« ENVIRONMENTAL MONITORING SENSORS
« HUMIDITY
« Honeywell HIH-4000-3 (datasheet)
« TEMPERATURE

Homepage  [TKlecoegmoup  Wikipages  Indicolinks  Documents  Condottalnlaboratorio  Working groups ¢ Mouser 954-103JT-025 (datasheet)
e LIGHT
WORKING GROUPS
Fait « Mouser 485-161 (datasheet)
« DEWPOINT
« VAISALA DRYCAP DMT143 (manual)
DAQ
« ELMB
DCS

« ELMB CERN page
« ELMB user guide

Handling Frame

Storage and trasport box

Foto
info generali
D a t a S h e et Embedded Local Monitor Board for ITK module test

Materiali acquistati



Target 2 - Test & Storage Box

Box statico Top

Sigillatura e

barreBOSH : .
Passaggio cavi

Pannelli ESD

TOOOOC0, 00000000

/Pannello di proteione

Box statico Bottom




Target 2 - Box Prototype

2 prototipi:

e Scatola nera con top grigio
rimuovibile

 Scatola nera con top nero

. tt t rnier
Due test fatti: attaccato (cerniera)

* tenuta luce
* Tenuta pressione

TENUTA LUCE:
* test fatto con fotoresistenza (Mouser 485-161) utilizzando un

Ohmmetro e tenendo le luci esterne accese D
* Top chiuso ma non sigillato @@%
* Risultati: @
* Top grigio R=50 Mohm %;

* TopneroR=-o0




TENUTA PRESSIONE:

 test fatto incollando una guarnizione sul perimetro
del top e utilizzando un manometro digitale %

 Per chiudere abbiamo usato morsetti @,§

* Tenuta OK &%




DCS Monitoraggio Parametri Ambientali
Da monitorare: an LAN

* Temperatura: sensori 2 TCP/IP
 Umidita: sensori 2
 DewPoint: sonda 1
* Luce: sensori 2

ELMB board (DCS di ATLAS)
Comunicazione

via CANbus utilizzando

ANAGATE CAN DUO (CAN-Ethernet)

Link anagate http://itk-anagatecanduo.le.infn.it
Link opc-server from ATLAS DCS group: https://twiki.cern.ch/twiki/bin/view/AtlasPublic/DcsCanOpenOpcUa



http://itk-anagatecanduo.le.infn.it
https://twiki.cern.ch/twiki/bin/view/AtlasPublic/DcsCanOpenOpcUa

Board ELMB

Multi purpose low cost data acquisition and
control device

Micro controller

64 channel 16 bit ADC

34 digital 10 channels

SPI bus e.g. for DAC control
CAN interface

CAN open protocol



Cosa abbiamo ...

Abbiamo a disposizione:
* rack
 crate (antico)
* @Guide rotte o cristallizate
e Poche guide e di tipo non piu disponibile da
acquistare
Lo useremo per alimentatori
e SensoriT, H, luce
* Sonda DewPoint

Stiamo acquistando:

° nuovo crate

e NuovisensoridiTeluce

* Nuove guarnizioni / @
* Nuove box

 Connettori da pannello per i sensori ambientali




