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ATLAS-ITK DCS a Lecce

Vogliamo replicare il più possibile il DCS (Detector 
Control System) di ATLAS-ITK a Lecce.
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Al momento ci mancano i seguenti pezzi:

-Serial powering 

-Il MOPS (MOnitoring Pixel System)

Gran parte del resto lo abbiamo o lo 
stiamo costruendo.

In contatto con il working group del DCS Demonstrator 
di SR1

In ATLAS abbiamo 3 blocchi indipendenti:

1. Diagnostica: info da FE e IpGBT arrivano
attraverso link

2. Controllo e  Feedback

3. Sicurezza: Hardware Interlock system



DCS – GUI basata su WinCC OA
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WinCC OA
• pacchetto commerciale di SCADA ( Supervisory Control And Data Acquisition - Siemens) 
• GUI
• Azioni automatiche
• allarme
• Archiviazione dati e istogrammazione
• Integrazione di dati dall’hardware usando il protocollo OPC UA
• Scalabile
• Linux  e Windows (noi abbiamo lavotato con windows) – Licenze Cern
• Qualsisi tipo di strumentazione può essere interfacciata usando OPC server
• Software usato per creare un sever OPC QUASAR supportato dal CERN

▪ Si installano librerie e si usa un file di configurazione xml
▪ Si utilizza uno strumento di QUASAR (CACOPHONY) per esportare le variabili da OPC server a WinCC OA
o L’utente utilizza pannelli WinCC per configurare determinati setting (creazione DPT/DP, archiviazione e database,..)
o Pannelli standard per monitoraggio e controllo



DCS per test HR @ Lecce 
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Come potrebbe apparire in una fase avanzata dello sviluppo: 
Demostrator Calibration Panel (scan and test) at SR1

Al momento due target: 
1) Test chip RD53a 
2) Storage box



Target 1 - Controllo di due Agilent PS presenti in 
laboratorio tramite GPIB e OPCserver

• Controllore USB-GPIB su PC felix
• OPC server per GPIB su PC felix (M. Resegotti INFN Ge):

• QUASAR per generare OPC server
• Due PS Agilent E3631A controllati
• Aggiunta di uno strumento di tipo diverso (ad es. HV KEITHLEY237) necessita aggiunta codice C++.



Target 1 - Controllo di due Agilent PS 
presenti in laboratorio tramite WinCC

• Pannelli Wincc su Windows e Linux (M. 
Resegotti INFN Ge):
• Modulo Python CACOPHONY  per 

importare DP (Data Points) su un 
progetto Wincc

Sviluppato su Windows ma funzionante anche 
su Linux.

Su felix-server il comando:
>startConsole
Fa partire il framework di WinCC.
Il comando:
>WCCOAui –p nomepannello.pnl –proj test &
Permette di  lanciare direttamente il pannello

Pannello sviluppato da noi partendo da quelli di MResegotti. Permette di monitorare i ps Agilent
(se sono ON o OFF e i parametri Imon, Vmon, Io, Vo). Unica azione permessa è ON/OFF



ITK Pixel DCS wiki

• https://wiki.infn.it/strutture/le/atlas-itk/itk_pixel_dcs

Informazioni tecniche legate al software (comandi, installazioni…)
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Target 2 - Test & Storage Box

Pannelli ESD

barreBOSH

Pannello di proteione

Box statico Bottom

Box statico Top

Sigillatura e 
Passaggio cavi



Target 2 - Box  Prototype
2 prototipi:

• Scatola nera con top grigio 
rimuovibile

• Scatola nera con top nero 
attaccato (cerniera)

Due test fatti:
• tenuta luce
• Tenuta pressione

TENUTA LUCE:

• test fatto con fotoresistenza (Mouser 485-161) utilizzando un 
Ohmmetro e tenendo le luci esterne accese

• Top chiuso ma non sigillato

• Risultati:

• Top grigio R= 50 Mohm

• Top nero R = ∞



Target 2 - Box  Prototype

TENUTA PRESSIONE:

• test fatto incollando una guarnizione sul perimetro
del top e utilizzando un manometro digitale

• Per chiudere abbiamo usato morsetti

• Tenuta OK



DCS Monitoraggio Parametri Ambientali
Da monitorare:

• Temperatura: sensori 2

• Umidità: sensori 2

• DewPoint: sonda 1

• Luce: sensori 2

ELMB Motherboard - Front

ELMB board (DCS di ATLAS)

Comunicazione

via CANbus utilizzando

ANAGATE CAN DUO (CAN-Ethernet)

Link anagate http://itk-anagatecanduo.le.infn.it
Link opc-server from ATLAS DCS group: https://twiki.cern.ch/twiki/bin/view/AtlasPublic/DcsCanOpenOpcUa

http://itk-anagatecanduo.le.infn.it
https://twiki.cern.ch/twiki/bin/view/AtlasPublic/DcsCanOpenOpcUa


Board ELMB

• Multi purpose low cost data acquisition and 
control device

• Micro controller

• 64 channel 16 bit ADC

• 34 digital IO channels

• SPI bus e.g. for DAC control

• CAN interface

• CAN open protocol



Cosa abbiamo …
Abbiamo a disposizione:

• rack

• crate (antico)

• Guide rotte o cristallizate

• Poche guide e di tipo non più disponibile da

acquistare

• Lo useremo per alimentatori

• Sensori T, H, luce

• Sonda DewPoint

Stiamo acquistando:

• nuovo crate

• Nuovi sensori di T e luce

• Nuove guarnizioni

• Nuove box

• Connettori da pannello per i sensori ambientali


