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Summary: To handle a large and complex physical experiment like CBM, to have a stable and scalable control system is 
fundamental. The detector control system for CBM-TOF is designed based on EPICS and has been tested in beam tests 
in 2019 at GSI. In addition to the instruments like power supply and flow control devices, the control path from the de-
tector to FEE and DAQ is developed. 

LAN

Control Room

RaspBerry Pi
mtofpi01

Linux Server
mcbmjtag

Linux Server
cbmflib22

RaspBerry Pi
mtofgas01

Distribution Box SY1527LC AFCK

GBTx

GBT-SCA

Bronkhorst Flow
Controller

USB TCP/IP IPbus I2C

����������������

OPI OPI . . . OPI

IOC IOC . . . IOC

LAN

�������
���
	��������������������
������������
��
�����������
��������
	�����
�����	�����
��� �
	���	����������������������� �
���­���

�����
	������������
������
����������������
������������������).

	��
�����������������������
����������������
����� �
�������� �
�
����� �
�������������
�
�������
���������������

�����������������������������

������������������������
	������

	
�������
�������������������
����
�������������������������
���
��

����������������������������������

OPI of HV （Parameter Setting） OPI of HV （Current Trend）

�����������������������������

EPICS GUI EPICS IOC DPBCONTROLS FPGA Firmware GBTx GBT-SCA BME280
I2C

Feed through 
PCB

GET4: TDC 
board

GBTx read-
out board

AFCK: FPGA 
board

CBM TOF module

�������
��

��������������
�������
� � 	����������������
� � �
	������������������������
� � ���������������������
���

��������������������
���������������
�������������
����������������������
���
���� ��������� �
��������������������
������������������� �
��������������������
������������������

������������������
�
������
������������
��
������������������������������
���
��
�����������
��������
��	�������
������
�
���¡���
���
���	����
�������������
��¢��������
�������������

PADI: Preamplifier 
board

03/30 15:00 03/30 15:20 03/30 15:40 03/30 16:00 03/30 16:20
Time

0

20

40

60

80

100

120

140

160

180

200

220

Cur
ren

t/uA

Module_P2  S0C1Module_P2  S0C1

���£���������¤��¥�����¦���§�
�¨�¦	©��
� �������������������
� ��
��������ª­
� ���«�¬�
©���
�����
� ��®����������
�����������
�����
� ��¦©�­©����
� ���
���������
������
�����
­
���
���
������������

Online web monitor The current of HV @beamtime(30.3.2019)

¦�¯£�©�§��¯�
������°�¬�±­����
��
²���¬�«�¦©���
����«���
�����，��÷��¬��©��
����

�
	����������
� ����³���������
� 

�
��������������
� ©���
������������������
� ������������������

mTOF setupHV Crate

¯�´�µ§��
�����
������������������
����
�������������������������
���
�
¨
��������
� �
�����¶�����������
���­	
�������
��	���������������

���������������������

·�������������������
­�¢��­����������
�������
��	��

­���©�§��¯������
�������´���¸¹����
Web Browser Low Voltage Power Supply

IOC on Raspberry Pi Distribution Box

CLOCK FEE FEE FEE

http

12V

USB

. . .

��������������������������
� ��
�®����¨�
��������
� ��
�®����¨º
��·	����·�
� ��© �������
�
�
���
���
�
�	���
� �������������	
� �
����������
���������«���
�����

¦
©�
��
¬�

­©���»�

��
���
����������
��������
������������������

­©�������������������¼����

��
��®����¨
��

�������������������������

¨
���
�


�����������������������������®����������

	�����������¨
��������
���

����������������������������������¨
��������
��
��
�·��������

Abstract: For charged hadron identification, a high-performance time-of-flight (TOF) RPC wall is being built for the Com-
pressed Baryonic Matter (CBM) experiment at FAIR. The Detector Control System(DCS) for CBM-TOF is designed based 
on the Experimental Physics and Industrial Control System(EPICS). Instruments including power supplies, power supply dis-
tributor, and gas control system are controlled and monitored in the mini-CBM(mCBM). For monitoring the environment of 
detector and status of front-end electronics, based on IPbus a slow control application is implemented.


