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Preparazione del test beam per
1l luminometro di ATLAS,
LUCID

* 1 LUCID nel TestBeam2009
* Misure su banco
* TestBeam setup

* Misure di allineamento su fascio
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I1 TestBeam2009

* Misura delle prestazioni del detector installato in ATLAS
> Misura produzione di fotoelettroni (Nph)
> Dipendenza di Nph da gas, pressione, angolo incidenza
> Dipendenza di Nph dai parametri costruttivi tubi Cherenkov
(geometria, superficie riflettente, riflettivita’, tipo di lavorazione)

* Test di diverse tecnologie per possibili upgrade (LHC Phase-2)
* Setup TestBeam2009

> 6 tubi Cherenkov + bacchetta quarzo;

> trigger (3 scintillatori);

> tracciamento (4 microstrips dalla collaborazione SlimJ);

> sistemi ausiliari (raffreddamento, calibrazione dei LED, riempimento gas
e controllo della pressione);

> movimentazione automatica (traslazione e rotazione + cambio tubo sotto test)
> velocita™ precisione e riproducibilita™ movimentazioni

> minimizzazione ingressi in area
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bacchetta di quarzo) Sezione di Bologna




Meccanica e movimentazione
supporto IIIIII e

miCrostrips
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del sistema di tracciamento (traslazioni e angolazioni)



Meccanica e movimentazione

motore rotazionale

(cambio tubo sotto test)
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Misure su banco: tenuta e riflettivita

Pressure vs Time

Test in pressione T
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Misure su banco: allineamento
Interno
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TestBeam setup

Trigger
3 scintillatori plastici (P=20mm) in coincidenza

Tracciamento
4 microstrips di silicio traccianti up(-down) stream

Scintillators TO T1 LUCID T2 T3
T (120 GeV) H—H () > H —
Eudet
Slim5 Tracking layers DZ i rBe?:?irgn

Cruciale allineamento interno telescopio e telescopio-tubo

* prestazioni ottimali di tracciamento;
* Controllo della direzione del fascio di TT;

* Studio dei segnali su LUCID in funzione della direzione di attraversamento



Analisi dati: I'allineamento 1nterno
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Stabilita” nel tempo
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Stabilita” nel tempo (cont'd)
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Analis1 dati: profilo del fascio
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Conclusioni

* Realizzato un detector ottimizzato per la misura su fascio delle
prestazioni del LUCID installato in ATLAS

* Componenti caratterizzati su banco (guadagno PMT, niflettivita®
tubi, allineamento 1niziale, calibrazione step motori, etc.)

* Iniziata l'analisi de1 dati raccolti:

- Allineamento interno e prestazioni del telescopio:

* precisione allineamento tra -5 e 12 Yym
* risoluzione tra 10 e 20 Um
* studio del profilo/tilt del fascio in funzione del tempo

* Informazione fondamentale per la simulazione MC

- Tracciamento e segnali in LUC

* GOAL: determinazione Nph ed efficienza di rivelazione in funzione
della direzione/punto di impatto de1 pioni



